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CHE COS'’E WA MARVIN

MARVIN rende la programmazione dei robot il piu semplice possibile!

Marvin e una suite di programmazione robot offline
per la riproduzione di traiettorie acquisite tramite
diversi strumenti esterni, tra cui tecnologie come
IHTC Vive e il Valve Index o digitalizzatori come |l
Kreon Baces.

| .utente puo anche creare un percorso a partire da un
file CAD o una nuvola di punti acquisita attraverso un
sensore 3D. |l software genera poi il codice per diversi
brand di robot come ABB, Fanuc, Kuka, Yaskawa
Motoman, Epson, Staubli, Nachi, e molti altri.
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Con Marvin inoltre e possibile simulare e
verificare, nel suo ambiente virtuale, il processo
desiderato, analizzando e intercettando
possibili problematiche gia in fase di
progettazione. La registrazione e creazione dei
programmi robot da utilizzare durante la

lavorazione avviene in modalita offline senza
quindi interrompere il ciclo produttivo, o, nel
caso sia necessario fermare la linea, riducendo
drasticamente il tempo di fermo macchina.
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facile ed intuitivo da usare
programma il tuo robot in pochi minuti!

aumenta l'efficienza della tua macchina
generando il programma offline

effettua una simulazione preliminare del design
della cella prima di costruirla

controlla la raggiungibilita del robot e le collisioni
grazie alla possibilita di simulare la cella

correggi e adatta la velocita in base all'attivita o
mantieni quella del gesto umano registrato




COSA POSSO FARE CON &A MARVIN

Marvin puo essere usato in diverse applicazioni:

SABBIATURA SALDATURA LUCIDATURA TESTING

Y =1 & X

VERNICIATURA APPLICAZIONE COLLA PALLETTIZAZIONE SBAVATURA




COME PROGRAMMARE & MARVIN

Step 1

Carica

Inizia

Step 2

Anteprima
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Crea

Step 3

Esegui

Program options

Trajectory:

Insert home for every trajectory:
Split trajectories in subprograms:

plit subprograms in separated files: =
Generate

Generated programs

Program preview: | MECSPE_PRG.mod .

MODULE MECSPE_PRG_Module

! Program generated by Marwin
! on 2023/02/28 at 11:37

! Variables
PROC MECSPE_PRG()

11 VAR jointtarget PA_90@60 := [[@.00008, -40.00000, 20.00000, 0.20000,
12 VAR speeddata vPC_B9@ee := [ 109, 508, 5009, 1090 ];
13 VAR jointtarget PA_@0@@1 := [[9.14155, -24.88947, 15.38658, 93.7484¢
14 VAR speeddsta vPC_98@81 := [ 108, 588, 5800, 1896 ]:
15 VAR robtarget PC 89892 := [ [125.234, 246.644, 533.2971, [0.@9958, €
16 VAR speeddata vPC_98@@2 := [ 500, 508, 5@0e, 1608 1;
17 VAR robtarget PC_898@3 := [ [148.130, 237.992, 488.281], [0.85241, €
18 VAR speeddsta vPC_98883 := [ 500, 500, 5000, 1606 1;
19 VAR robtarget PC_89884 := [ [168.866, 236.558, 435.953], [@.@1323, ¢
28 VAR speeddata vPC_99@@4 := [ 508, 508, 5009, 1890 1;
21 VAR robtarget PC_998@5 := [ [162.582, 240.588, 385.162], [-8.81514,
22 VAR speeddata vPC_B8@@5 := [ 5@, 508, 5000, 1896 ]:
23 VAR robtarget PC 89086 := [ [155.884, 244.089, 335.30@], [-9.84956,
24 VAR speeddata vPC_98@@6 := [ 500, 508, 5@9e, 1608 1;
25 VAR robtarget PC_907 := [ [144.335, 244.582, 292.859], [-9.82116,
26 VAR speeddsta vPC_98087 := [ 500, 500, 5000, 1606 1;
27 VAR robtarget PC_888@8 := [ [128.576, 225.858, 255.539], [8.@9354, ¢
28 VAR speeddata vPC_90@8 := [ 500, 508, 5800, 1898 1;
29 VAR robtarget PC_@9e@9 := [ [178.882, 243.166, 264.428], [-9.8€742,
38 VAR speeddsta vPC_B8@89 := [ 580, 500, 5009, 1896 ];

Send to robot | ‘ ‘

Produci

Carica il modello 3D del robot e dello
strumento che sara poi usato
nell'applicazione reale.

Configura TCP e Frame e connetti il
joystick/tracker.

Crea e registra la traiettoria del
processo con lo strumento installato.

Salva e verifica il codice robot che si e
generato automaticamente.

Carica il programma nel robot e inizia
la tua produzione.
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Contattaci per un test gratuito
presso il nostro laboratorio!
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C +39 0422 887075

2 +39 0422 1832726

X info@euclidlabs.it

& www.euclidlabs.it



